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Zusammenfassung von EP0535361 

In a sheet feeder for sheet-processing machines, in particular sheet-fed printing machines, having a pile 
m table (2) for receiving a main pile (4), which pile table (2) can be raised and/or lowered by means of a 
main hoist (3), and having a nonstop device with at least one, preferably two, supporting rack(s) (13) for 
receiving a residual pile (4a) from the pile table (2), on which subsequently there can be received a new 
pile, onto which the residual pile (4a) can be deposited, which supporting racks (13) lying laterlly opposite 
one another being retractable and extendible by means of a rack drive device (18), can be received in 
grooves (5a) of the pile table (2) and can be raised and lowered by means of an auxiliary hoist (10), high 
functional reliability and freedom from disruption can be achieved in that there are provided in the region 
of at least one rack bar (14) contact sensors (22, 23) one of which faces upwards and one downwards 
and with the aid of which the reception of the residual pile (4a) by the nonstop device and the provision c 
a new pile (4) below the residual pile (4a) are detectable. 
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© Bei einem Bogenanleger fur bogenverarbeitende 
Maschinen, insbesondere Bogendruckmaschinen, 
mit einem mittels eines Hauptaufzugs (3) anhebba- 
ren bzw. absenkbaren Stapeltisch (2) zur Aufnahme 
eines Hauptstapels (4) und mit einer Nonstop-Ein- 
richtung mit wenigstens einem, vorzugsweise zwei 
seitiich einander gegenuberliegenden. mittels einer 
Rechenantriebseinrichtung (18) ein- und ausfahrba- 
ren, in Nuten (5a) des Stapeltisches (2) aufnehmba- 
ren, mittels eines Hilfsaufzugs (10) anhebbaren bzw. 
absenkbaren Tragrechen (13) zur Ubernahme eines 
Reststapels (4a) vom Stapeltisch (2), auf dem an- 



schlieflend ein neuer Stapel aufnehmbar ist, auf den 
der Reststapel (4a) absetzbar ist, konnen dadurch 
eine hohe Funktionssicherheit und Storungsfreiheit 
erreicht werden. daB wenigstens zwei im Bereich 
wenigstens eines Rechenstabs (14) angeordnete 
Auflaufsensoren (22, 23) vorgesehen sind, von de- 
nen einer nach oben und einer nach unten weist und 
mit Hilfe derer die Ubernahme des Reststapels (4a) 
durch die Nonstop-Einrichtung und die Bereitsteliung 
eines neuen Stapels (4) unterhalb des Reststapels 
(4a) detektierbar sind. 
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Die Erfindung betrifft einen Bogenanleger fGr 
bogenverarbeitende Maschinen, insbesondere Bo- 
gendruckmaschinen, mit einem mittels eines 
Hauptaufzugs anhebbaren bzw. absenkbaren Sta- 
peltisch zur Aufnahme eines Hauptstapels und mit 5 
einer Nonstop-Einrichtung mit wenigstens einem 
vorzugsweise zwei einander gegenuberliegenden, 
mittels einer Rechenantriebseinrichtung ein- und 
ausfahrbaren, in Nuten des Stapeitisches aufnehm- 
baren, mittels eines Hilfsaufzugs anhebbaren bzw. 10 
absenkbaren Tragrechen zur Obernahme eines 
Reststapels vom Stapeltisch, auf dem anschlieBend 
ein neuer Stapel aufnehmbar ist, auf den der Rest- 
stapel absetzbar ist. 

Ein Bogenanleger dieser Art ist beispielsweise is 
aus der DE 39 22 803 A1 bekannt. Mit dieser 
bekannten Anordnung wird zwar eine Automatisie- 
rung des Stapelwechsels angestrebt. Die genannte 
Veroffentlichung laBt jedoch keine Einrichtungen 
zur sicheren Feststellung der Obernahme des Rest- 20 
sfapels durch die Nonstop-Einrichtung bzw. der 
Bereitstellung eines neuen Stapels erkennen. Man- 
gels derartiger Einrichtungen kann es aber zu Fehl- 
bedienungen und damit zu Storungen kommen. 
Die bekannte Anordnung erweist sich demnach als 25 
nicht sicher und zuverlassig genug. 

Hiervon ausgehend ist es daher die Aufgabe 
der vorliegenden Erfindung, einen Bogenanleger 
gattungsgemaBer Art unter Vermeidung der Nach- 
teile der bekannten Anordnungen mit einfachen 30 
und kostengunstigen Mitteln so zu verbessern, daB 
eine hohe Funktionssicherheit und Storungsfreiheit 
erreicht werden. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch 
gelost, daB wenigstens zwei im Bereich wenigstens 35 
eines Rechenstabs angeordnete Auflaufsensoren 
vorgesehen sind, von denen einer nach oben und 
einer nach unten weist und mit Hilfe welcher die 
Obernahme des Reststapels durch die Nonstop- 
einrichtung und die Bereitstellung eines neuen Sta- 40 
pels detektierbar sind. 

Mit diesen MaBnahmen ist in vorteilhafter Wei- 
se eine Selbststeuerung der Obernahme des Rest- 
stapels durch die Nonstop-Einrichtung bzw. der 
Rucksetzung des nach Bereitstellung eines neuen 45 
Stapels noch vorhandenen Teils des Reststapels 
auf den neuen Hauptstapel mSglich, wodurch eine 
hohe Funktionssicherheit und Storungsfreiheit er- 
reichbar sind. So kann beispielsweise der Haupt- 
aufzug, anstelle dessen bei eingefahrener Tragre- 50 
chenanordnung der Hilfsaufzug mittels eines die 
Stapeloberkante abtastenden Tasters in Hubrich- 
tung taktbar ist, bei Auflaufkontakt des nach oben 
gerichteten Auf lauf sensors im Schnellgang in Ab- 
senkrichtung antreibbar sein. Bei Auflaufkontakt 55 
des nach unten gerichteten Sensors mit dem be- 
reitgestellten neuen Stapel kann der Rechenaus- 
fahrvorgang eingeleitet werden. 



Vorteilhaft konnen die Auflaufsensoren als 
BlasdGsen ausgebildet sein, die mit Blasluft beauf- 
schlagbar sind, deren zufuhrseitiger Druck abtast- 
bar ist. Diese MaBnahmen ergeben eine hochst 
robuste, gegen Staub und Schmutz unempfindliche 
Anordnung. Zudem ist hierbei sichergestellt, daB 
Markierungen auf dem jeweils benachbarten Bogen 
unterbleiben. 

ZweckmaBig konnen dabei wenigstens zwei 
Rechenstabe jeweils eine mit Blasluft beaufsch lag- 
bare, axiale Sackbohrung aufweisen, von der eine 
Radialbohrung nach oben bzw. unten abgeht. Die 
Verwendung von zwei separat beaufsch lagbaren 
Blasdusen vereinfacht die Signalaufnahme und 
dient dabei zur Erhohung der Sicherheit und Zu- 
verlassigkeit. Die Verteilung dieser beiden, separat 
beaufschlagbaren Blasdusen auf zwei Rechenstabe 
kann die Herstellung erleichtern. 

In weiterer Fortbildung der ubergeordneten 
MaBnahmen kann die Nonstop-Einrichtung mit je- 
dem Tragrechen zugeordneten, zumindest beim 
Ausfahren des zugeordneten Tragrechens an die 
diesem zugewandte Stapelkante anstellbaren Ge- 
genhaltern versehen sein. die mittels einer Gegen- 
halterantriebseinrichtung an- bzw. abstellbar und 
mittels einer durch die Auflaufdetektoren ansteuer- 
baren Folgeschaltung vor der Rechenausfahrbewe- 
gung aktivierbar sind. Hierdurch laBt sich auf einfa- 
che Weise verhindern, daB sich im Verlauf der 
Rechenausfahrbewegung eine Verschiebung der 
Stapelseitenkante ergibt. ZweckmaBig kann dabei 
jedem Gegenhalter eine Klemmeinrichtung zuge- 
ordnet sein, durch die er im eingefahrenen Zustand 
feststellbar ist und die mittels einer durch die Auf- 
laufdetektoren ansteuerbaren Folgeschaltung vor 
der Rechenausfahrbewegung aktivierbar ist. Dies 
kann die Ausbildung der den Gegenhaltem zuge- 
ordneten Antriebseinrichtungen vereinfachen. 

Eine weitere zweckmaBige Ausgestaltung kann 
darin bestehen, daB die Gegenhalter den Spaft 
zwischen Haupt- und Hilfsstapel ubefbrucken und 
mit dem Haupt- und dem Hilfsstapel zugeordneten 
Seitenfuhlern versehen sind, durch die eine Stell- 
einrichtung zur seitiichen Stapelverstellung steuer- 
bar ist. Hierdurch wird sichergestellt, daB beim 
Stapelwechsel keine Unstetigkeiten im Bereich der 
Stapelseitenkante entstehen. 

Weitere zweckmaBige Fortbildungen und vor- 
teilhafte Ausgestaltungen der ubergeordneten MaB- 
nahmen ergeben sich aus der nachstehenden Be- 
schreibung eines bevorzugten Ausfuhrungsbei- 
spiels anhand der Zeichnung in Verbindung mit 
den restlichen UnteransprOchen.. 
In der Zeichnung zeigen: 
Figur 1 eine Frontansicht des erfindungsge- 
maBen Bogenanlegers teilweise im 
Schnitt, 

Figur 2 eine Draufsicht auf die Anordnung 
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gemSB Figur 1 , 
Pigur 3 ein Beispiel fUr nriit Blasluft beauf- 

schlagbare Auflaufdetektoren in 

schematischer Darstellung, 
Rgur 4 den Betriebszustand vor Ubernahme 5 

des Reststapels durch die Nonstop- 

Einrichtung in Form einer schemati- 

schen Teilansicht und 
Figur 5 den Betriebszustand vor dem Aufset- 

zen des Reststapels auf dem darun- 10 

ter bereitgestellten, neuen Hauptsta- 

pel in Form einer schematischen 

Teilansicht. 

Der den Figuren 1 und 2 zugrundeliegende 
Bogenanleger besitzt ein portalformiges Gestell 1, 75 
in welchem ein heb- und senkbarer Stapeltisch 2 
angeordnet ist. Dieser ist an einem durch Hubket- 
ten angedeuteten Hauptaufzug 3 aufgehangt. Der 
Stapeltisch 2 ist bis auf Flurniveau absenkbar und 
im abgesenkten Zustand mit einem durch eine 20 
gestrichelte Umrisslinie angedeuteten Bogenstapel 
4 beladbar. Dieser runt auf einer Palette 5, die hier 
auf den Stapeltisch 2 aufgerollt werden kann. Hier- 
zu ist hier eine quer zur Anlegerlangsachse veriau- 
fende Rollenbahn 6 vorgesehen, deren mittlerer 25 
Abschnitt 6a auf dem Stapeltisch 2 montiert ist Die 
diesem vor- und nachgeordneteh Abschnitte der 
Rollenbahn sind flurseitig angeordnet. 

Durch Betatigung des auf dem Stapeltisch 2 
montierten Rollenbahnabschnitts 6a ist hier auch 30 
eine seitliche Verstellung des Stapels 4 moglich. 
Im dargestellten Beispiel ist ein mittels einer zuge- 
ordneten Antriebseinrichtung 7 verstellbarer Seiten- 
anschlag 8 vorgesehen, gegen den der Stapel 4 
mittels des Rollenbahnabschnitts 6a gefahren wer- 35 
den kann. Der Seitenanschlag 8 ist hier in der 
ausgefahrenen, inaktiven Wartestellung gezeichnet. 

Im oberen Bereich des Gestells 1 ist ein hier 
nicht naher dargestelltes Vereinzelungs- und For- 
deraggregat, etwa in Form eines an sich bekannten 40 
Saugkopfes, vorgesehen, mittels dessen der je- 
weils oberste Bogen vom darurtter sich befinden- 
den Stapel abnehmbar und abtransportierbar ist 
Die dabei laufend abnehmende Stapelhohe wird 
durch taktweises Anheben der Stapelauflage aus- 45 
geglichen. Die Taktung wird durch einen in den 
Figuren 4 und 5 bei 9 angedeuteten, die Stapel- 
oberkante abtastenden Taster bewerkstelligt 

Der auf dem Stapeltisch 2 aufgenommene Sta- 
pel 4 wird im folgenden als Hauptstapel bezeich- so 
net Sobald dieser Stapel auf eine vorgegebene. 
Resth'She abgearbeitet ist, wird er als Reststapel 
4a an eine Nonstop-Einrichtung Qbergeben, urn 
den dann leeren Stapeltisch 2 absenken und mit 
einem neuen Hauptstapel 4 bestucken zu konnen. 55 
In dieser Zeit wird der Reststapel 4a weiter abgear- 
beitet. Der Anlegebetrieb mu£ daher nicht unterbro- 
chen werden. Der mit einem neuen Hauptstapel 4 



bestGckte Stapeltisch 2 wird anschlietfend soweit 
ahgehoben, dafl der dann noch vorhandene Rest 
des Reststapels 4a auf den neuen Hauptstapel 4 
aufgesetzt und mit diesem vereinigt werden kann. 

Die oben erwahnte Nonstop-Einrichtung umfatft 
eine an einem durch seine Hubketten angedeuteten 
Htlfsaufzug 10 aufgehangte, an einer Vertikalfuh- 
rung 11 gefuhrte Hubbuhne 12, die, wie am besten 
aus Rgur 2 erkennbar ist, zwei das Anlegergestell 
1 seitlich flankierende Rahmen 12a aufweist, die 
durch ein im Bereich der in Bogenforderrichtung 
vorderen Seite verlaufendes Joch 12b miteinander 
verbunden sind. Auf jedem Rahmen 12a ist ein 
quer zur Anlegerlangsachse verschiebbarer Tragre- 
chen 13 aufgenommen, dessen Rechenstabe 14 
von der den Figuren 1 und 2 zugrundeliegenden, 
seitlichen Warteposition in eine den Hilfsstapel 4a 
untergreifende, in Figur 1 mit gestrichelten Linien 
angedeutete Arbeitsstellung bringbar sind und urn- 
gekehrt Die auf dem Stapeltisch 2 aufnehmbare 
Palette 5 ist hierzu mit im Abstand der Rechensta- 
be 14 angeordneten, ebenfalls quer zur Anleger- 
langsachse verlaufenden Nuten 5a versehen. So- 
bald die Palette 5 mit ihren Nuten 5a das Niveau 
der in einer unteren Anschlagstellung sich befin- 
denden Hubbuhne 12 und der hierauf aufgenom- 
menen Tragrechen 13 erreicht, werden diese mit 
ihren Rechenstaben 14 in die Nuten 5a eingefah- 
ren. AnschlieBend wird die Hubbuhne 12 unter dem 
Kommando des die Oberkante des nun auf deh 
Tragrechen 13 aufgenommenen Hilfsstapels 4a ab- 
tastenden Tasters 9 weiter angehoben. Der so ent- 
ladene Stapeltisch 2 wird auf Flurniveau abgsenkt 

Die beiden Tragrechen 13 sind auf einem je- 
weils zugeordneten Wagen 15 aufgenommen, der 
mit Laufrollen 16 auf entlang der vorderen und 
hinteren Holme des zugeordneten Rahmens 12a 
angeordneten Langsfuhrungen 1 7 verschiebbar ge- 
lagert und mittels eines zugeordneten Antriebsag- 
gregats 18 hin- und herverschiebbar ist. Das An- 
triebsaggregat 18 ist hier einfach als mittels eines 
Getriebemotors antreibbare Schleppkette ausgebil- 
det. Zur Erzielung einer hohen Stabilitat der Re- 
chenstabe 14 sind diese mit ihrem ruckwartigen 
Ende in einem biege- und torsionssteifen Trager 19 
eingespannt, der die seitlichen Lagerschilde des 
jeweils zugeordneten Wagens uberbruckender 
Steg ausgebildet ist. 

Nachdem der Stapeltisch 2 mit einem neuen 
Hauptstapel 4 bestuckt und dieser unterhalb des 
Hilfsstapels 4a bereitgestellt ist, werden die Tragre- 
chen 13 von der in Rgur 1 gestrichelt angedeute- 
ten Arbeitsstellung zurOckgezogen, d.h. ausgefah- 
ren, wobei der dabei noch vorhandene Reststapel 
4a auf den darunter bereitgestellten, neuen Haupt- 
stapel 4 abgesetzt wird. Um beim Ausfahren der 
Tragrechen 13 ein Verschieben des Reststapels 4a 
bzw. des oberen Bereichs des Hauptstapels 4 zu 
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vermeiden, ist jedem Tragrechen 13 ein Gegenhal- 
ter 20 zugeordnet. Die Gegenhalter 20 sind eben- 
falls auf der Hubbuhne 12 aufgenommen und kon- 
nen beim Ausfahren der Tragrechen 1 3 an die dem 
jeweils zugeordneten Tragrechen 13 zugewandte 
Stapelseitenkante angestellt werden. Die Gegenhal- 
ter 20 enthalten an die Stapelseitenkante anstellba- 
re Druckplatten, die an der Kolbenstange eines 
eine zugehorige Antriebseinrichtung 21 bildenden 
Zylinder-Kolbenaggregats befestigt sind, da auf 
dem zugehorigen Rahmen 12a der Hubbuhne 12 
aufgenommen ist. Die die Gegenhalter-Antriebsein- 
richtungen bildenden Zylinder-Kolbenaggregate 
konnen mit doppeltwirkenden Kolben mit unter- 
schiedlich grotfen Wirkflachen versehen sein, so 
da£ bei doppelseitiger Beaufschlagung eine langsa- 
me und bei einseitiger Beaufschlagung eine 
schnelle Bewegung ausgefuhrt werden kann. Hier- 
durch ist es moglich, den Anstellvorgang mehrstu- 
fip zu gestagen, indem zunachst im Schnellgang 
vorgefahren und dann das letzte Stuck langsam 
zuruckgelegt wird. Ebenso kann die Ruckfahrbewe- 
gung in einem Schnellgang erfolgen. 

Urn die Ubernahme des Reststapels 4a durch 
die Tragrechen 13 bzw. die Ankunft eines neuen 
Hauptstapels 4 unterhalb des Reststapels 4a fest- 
zustellen, so da£ in Abhangigkeit hiervon weitere 
Arbeitsgange automatisch eingeleitet werden kon- 
nen, sind im Bereich der Tragrechen 13, wie am 
besten aus Figur 3 erkennbar ist, zwei Auflaufsen- 
soren 22, 23 vorgesehen, von denen hier der Auf- 
laufsensor 22 nach oben und der Auflaufsensor 23 
nach unten weisend angeordnet ist. Die Auflaufsen- 
soren 22, 23 sind hier als mit Luft beaufsch lag bare 
Blasdusen ausgebildet, die beim Auflaufen des be- 
treffenden Tragrechens 13 auf eine daruber oder 
darunter sich befindende Flache verschlossen wer- 
den, wodurch der Druck in der jeweils zugeordne- 
ten Versorgungsleitung 24 bzw. 25 ansteigt. Dieser 
Druckanstieg kann als Steuersignal verwendet wer- 
den. 

Zur Bildung der die Auflaufsensoren 22, 23 
bildenden Blasdusen sind hier diesen jeweils zuge- 
ordnete Flachenstabe 14 mit jeweils einer uber die 
zugeordnete Versorgungsleitung 24 bzw. 25 mit 
einer Druckluftquelle, hier in Form des Druckluft- 
netzes 26, verbundenen, axialen Sackbohrung 27 
versehen, von der eine Radialbohrung 28 abgeht, 
die im einen Fall nach oben und im anderen Fall 
nach unten ausmundet. Im dargestellten Beispiel 
sind die beiden Auflaufsensoren 22, 23 auf zwei 
Rechenstabe 14 verteilt. Diese konnen demselben 
Tragrechen 13 angehoren. Es ware aber auch 
denkbar, die beiden Auflaufsensoren 22, 23 auf 
beide Tragrechen 13 zu verteilen. Ebenso ware es 
moglich, beide Auflaufsensoren im Bereich eines 
einzigen Rechenstabs unterzubringen, wenngleich 
die dargestellte Ausfuhrung herstellungstechnisch 



einfacher ist. Ebenso ist die Druckluftversorgung 
einfacher, wenn beide Auflaufsensoren, wie darge- 
stellt, demselben Tragrechen angehoren. 

Der Druck in den Versorgungsleitungen 24, 25 

5 wird durch hiervon abzweigende Metfleitungen 29 
aufgenommen und einer nachgeordneten Signal- 
verarbeitungseinrichtung 30 zugefuhrt, von der die 
gewunschten Steuerfunktionen ausgefuhrt werden 
konnen, wie durch die Eingangspfeile 31 angedeu- 

io tet ist. 

Die Tiefe der Nuten 5a der Palette 5 ist, wie 
am besten aus Figur 4 erkennbar ist, groBer als der 
Durchmesser der Rechenstabe 14. Wenn die Re- 
chenstabe 14 in die Nuten 5a eingefahren sind, 
75 bleiben demnach zunachst beide, die Auflaufsenso- 
ren 22, 23 bildenden Blasdusen often. In beiden 
Versorgungsleitungen 24, 25 herrscht dementspre- 
chend derselbe, niedrige Druck. Nach Beendigung 
des Einfahrvorgangs wird, wie oben schon erwahnt, 

20 anstelle des Stapeltisches 2 die Hubbuhne 12 mit 
den Tragrechen 13 unter der Kontrolle des Tasters 
9 hochgetaktet. Hierzu wird anstelle des dem Sta- 
peltisch 2 zugeordneten Hauptaufzugs 3 der der 
Hubbuhne 12 zugeordnete Hilfsaufzug 10 vom Ta- 

25 ster 9 angesteuert. Durch Anheben der Hubbuhne 
12 laufen die Rechenstabe 14 der Tragrechen 13 
auf die Unterseite des bisher auf der Palette 5 
ruhenden und nun als Hilfsstapel 4a auf den Tra- 
grechen 13 aufzunehmenden Stapels auf, wodurch 

30 die den nach oben weisenden Auflaufsensor 22 
bildende, nach oben ausmundende Blasduse ver- 
schlossen wird. Dementsprechend steigt der Druck 
in der zugeordneten Versorgungsleitung 24 an. 
Dieses Signal kann als Steuersignal zur Bnleitung 

35 des Absenkens des Stapeltisches 2 verwendet wer- 
den. Der diesem zugeordnete Hauptaufzug 3 kann 
hierzu durch die Signalverarbeitungseinrichtung 30 
so angesteuert werden, dafl er im Schnellgang auf 
Flurniveau abgesenkt wird. Selbstverstandlich ist 

40 dabei kurz vor Erreichen der Endstellung eine Ab- 
bremsung und ein Ubergang auf eine langsamere 
Geschwindigkeit moglich. 

Die den nach oben weisenden Auflaufsensor 
22 bildende, nach oben ausmundende Blasduse 

45 wird geschlossen gehalten, solange der Hilfsstapel 
4a auf den Tragrechen 13 aufliegt. Die den nach 
unten weisenden Auflaufsensor 23 bildende, nach 
unten ausmUndende BlasdUse ist dabei zunachst 
offen, wie Rgur 5 erkennen lafit. Wahrend der auf 

so den Tragrechen 13 aufgenommene Reststapel 4a 
abgearbeitet wird, wird auf dem abgesenkten Sta- 
peltisch 2 ein neuer Hauptstapel 4 plaziert, wie 
weiter oben schon naher ausgefOhrt wurde. An- 
sch lie/tend wird der Stapeltisch 2 angehoben. Dies 

55 kann durch Handsteuerung erfolgen. Die Hubbewe- 
gung kann dabei ebenfalls zunachst im Schnell- 
gang erfolgen, bis etwa die der Figur 5 zugrunde- 
liegende Position kurz unterhalb der Tragrechen 13 
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erreicht ist. Die letzte, kurze Distanz kann in einem 
langsamen Gang zurUckgelegt werden. Die Um- 
schaltung von Schnellgang auf Langsamgang kann 
mittels geeigneter Sensoren automatisch bewerk- 
stelligt werden. 5 

In der der Rgur 5 zugrundeliegenden Zwi- 
schensteilung ist die den nach unten weisenden 
Auflaufsensor 23 bildende Blasduse noch often. 
Wenn nun der Hauptstapel 4 weiter angehoben 
wird, lauft seine Oberseite auf die Unterseite der io 
Tragrechen 13 auf, wodurch auch die den nach 
unten weisenden Auflaufsensor 23 bildende, nach 
unten ausmundende Blasduse verschlossen wird. 
Dementsprechend ergibt sich nun auch in der zu- 
geordneten Versorgungsleitung 25 ein Druckan- 75 
stieg, der als Steuersignal zum Anstellen der Ge- 
genhalter 20 und zum Ausfahren der Tragrechen 
13 verwendet werden kann. Es ist auch denkbar, 
diese Vorgange in Abhangigkeit von einer weiteren 
Bedjpgung, beispielsweise von Vorliegen einer be- 20 
stimmten Reststapelhohe, einzuleiten, so dafl stets 
gleiche Verhaltnisse vorliegen. Die gewunschte 
Reststapelhohe lafit sich mittels eines Sensors ab- 
fasten, dessen Ausgangssignal mit dem Ausgangs- 
signal des nach unten weisenden Auflaufsensors 25 
23 etwa durch ein UND-Gatter verknupft werden 
kann. 

Zur Einleitung des Rechen-Ausfahrvorgangs 
werden zunachst, wie weiter oben schon ausge- 
fuhrt wurde, die Gegenhalter 20 an die Stapelsei- 30 
tenkante angestellt. Hierzu werden die zugeordne- 
ten Antriebseinrichtungen 21 so angesteuert, 6aB 
die plattenformigen Gegenhalter 20 auf die jeweils 
zugewandte Stapelseitenkante auflaufen. Anschlie- 
Benti werden die Gegenhalter 20 in dieser Stellung 35 
verriegelt. Hierzu kann den die Antriebseinrichtun- 
gen 21 bildenden Zylinder-Kolbenaggregaten je- 
weils ein Klemmzylinder 32 zugeordnet sein, der 
uber eine in die Signalverarbeitungseinrichtung 30 
integrierte Folgeschaltung nach Aktivierung der An- 40 
triebseinrichtungen 21 ansteuerbar ist. Ober eine 
weitere, in die Signalverarbeitungseinrichtung 30 
integrierte Folgeschaltung konnen anschliefiend die 
den Tragrechen 13 zugeordneten Antriebseinrich- 
tungen 18 in Ausfahrrichtung aktiviert werden. Die 45 
Ausfahrgeschwindigkeit kann dabei mehrere Stufen 
umfassen. Solange die Rechenstabe noch tief in 
den Stapel eingreifen, kann die Ausfahrgeschwin- 
digkeit materialabhangig gewahlt sein. Zumindest 
ab dem Zeitpunkt, ab dem die Rechenstabe 14 aus 50 
dem Stapel austauchen, kann die Ausfahrbewe- 
gung im Schnellgang fortgesetzt werden. Die zuge- 
ordneten Antriebseinrichtungen konnen hierzu ein- 
fach mit einem Frequenzumrichter versehen sein. 

Die Gegenhalter 20 sind hier. wie am besten 55 
aus Figur 5 erkennbar ist, so ausgebildet, da£ sie 
den durch die Tragrechen 13 verursachten Spalt 
zwischen dem Hilfsstapel 4a und dem darunter 



bereitgestellten Hauptstapel 4 QberbrUcken und 
dementsprechend sowohl unterhalb als auch ober- 
halb der Tragrechen 13 sich befindende Stutzfla- 
chen aufweisen, mit denen sie am Hauptstapel 4 
bzw. Hilfsstapel 4a anlaufen konnen. Hierdurch laJ3t 
sich dementsprechend ein seitliches Verrutschen 
sowohl des Hauptstapels 4 als auch des Hilfssta- 
pels 4a verhindern. Die Gegenhalter 20 sind selbst- 
verstandlich so ausgebildet, daB eine Kollision mit 
den benachbarten Rechenstaben 14 unterbleibt. Im 
dargestellten Ausfuhrungsbeispiel sind die Gegen- 
halter 20 mit einer dem jeweils benachbarten Re- 
chenstab 14 zugeordneten Durchfahrausnehmung 
versehen. Die Gegenhalter 20 sind hier, wie Figur 5 
weiter erkennen lam, mit dem Hauptstapel 4 und 
dem Hilfsstapel 4a zugeordneten Seitenfuhlern 33 
versehen, durch die eine oben schon erwahnte 
Einrichtung zur seitlichen Stapelverstellung ansteu- 
erbar sein kann, wodurch bei der Vereinigung von 
Hauptstapel 4 und Hilfsstapel 4a Unstetigkeiten in 
der Stapelseitenkante vermieden werden. 

Pa te n ta nsp ru che 

1. Bogenanleger fur bogenverarbeitende Maschi- 
nen, insbesondere Bogendruckmaschinen, mit 
einem mittels eines Hauptaufzugs (3) anhebba- 
ren bzw. absenkbaren Stapeltisch (2) zur Auf- 
nahme eines Hauptstapels (4) und mit einer 
Nonstop-Einrichtung mit wenigstens einem, 
vorzugsweise zwei seitlich einander gegen- 
uberliegenden, mittels einer Rechenantriebs- 
einrichtung (18) ein- und ausfahrbaren, in Nu- 
ten (5a) des Stapeltisches (2) aufnehmbaren, 
mittels eines Hilfsaufzugs (10) anhebbaren 
bzw. absenkbaren Tragrechen (13) zur Uber- 
nahme eines Reststapels (4a) vom Stapeltisch 
(2), auf dem anschlieflend ein neuer Stapel 
aufnehmbar ist, auf den der Reststapel (4a) 
absetzbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB 
wenigstens zwei im Bereich wenigstens eines 
Rechenstabs (14) angeordnete Auf lauf sensoren 
(22, 23) vorgesehen sind, von denen einer 
nach oben und einer nach unten weist und mit 
Hilfe derer die Obernahme des Reststapels 
(4a) durch die Nonstop-Einrichtung und die 
Bereitstellung eines neuen Stapels (4) unter- 
halb des Reststapels (4a) detektierbar sind. 

2. Bogenanleger nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, da£ die Auflaufsensoren (22, 
23) als BlasdOsen ausgebildet sind, die mit 
Blasluft beaufschlagbar sind, deren zufOhrseiti- 
ger Druck abtastbar ist. 

3. Bogenanleger nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Blasdusen jeweils als 
von einer zugeordneten, axialen Sackbohrung 
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(27) abgehende Radialbohrung (28) ausgebil- 
det sind. 

4. Bogenanleger nach Anspruch 2 Oder 3, da- 
durch gekennzeichnet, da/3 die die beiden 5 
Auflaufsensoren (22, 23) bildenden Blasdusen 

auf unterschied lichen Rechenstaben (14), vor- 
zugsweise desselben Tragrechens (13), ange- 
ordnet sind. 

io 

5. Bogenanleger nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, da£ 
dor Hauptaufzug (3), anstelle dessen bei ein- 
gefahrener Tragrechenanordnung der Hilfsauf- 

zug (10) mittels eines die Stapeloberkante ab- 75 
tastenden Tasters (9) in Hubrichtung taktbar 
ist, bei Auflaufkontakt des nach oben gerichte- 
ten Auf lauf sensors (22) im Schnellgang in Ab- 
senkrichtung aktivierbar ist. 

20 

6. Bogenanleger nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dafi 
bei Auflaufkontakt des nach unten gerichteten 
Auflaufsensors (23) der Tragrechen- Ausfahr- 
vorgang einleitbar ist. 25 

7. Bogenanleger nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daj3 
die Nonstop-Einrichtung mit mindestens ei- 
nem, jedem Tragrechen (13) zugeordneten, zu- 30 
mindest beim Ausfahren des Tragrechens (1 3) 

an die diesem zugewandte Stapelkante anstell- 
baren Gegenhalter (20) versehen ist, der mit- 
tels einer zugeordneten Antriebseinrichtung 
(21) an- bzw. abstellbar und mittels einer durch 35 
die Auflaufsensoren (22, 23) ansteuerbaren 
Folgeschaltung vor der Rechenausfahrbewe- 
gung aktivierbar ist. 

& Bogenanleger nach Anspruch 7, dadurch ge- 40 
kennzeichnet, da£ die Gegenhalter (20) im 
eingefahrenen Zustand mittels einer Klemm- 
einrichtung (32) feststellbar sind, die mittels 
einer durch die Auflaufsensoren (22, 23) an- 
- steuerbaren FolgeschaJtung vor der Rechen- 45 
ausfahrbewegung aktivierbar ist. 

9. Bogenan leger nach einem der vorhergehen- 
den Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Gegenhalter (20) den Spalt zwischen 50 
Haupt- und Hilfsstapel Oberbrucken und mit 
dem Haupt- und dem Hilfsstapel zugeordneten 
SeitenfUhlern (33) versehen sind, durch die 
eine Stelleinrichtung zur seitlichen Verstellung 
des Stapels ansteuerbar ist. 55 



zwei einander gegentlberliegende, gegenlaufig 
bewegbare, seitliche Tragrechen (13) vorgese- 
hen sind, die auf einer am Hilfsaufzug (10) 
aufgehangten Hubbuhne (12) aufgenommen 
sind, die den Tragrechen (13) zugeordnete, 
seitliche Rahmen (1 2a) aufweist, die durch ein 
vorderes Joch (12b) miteinander verbunden 
sind. 

11. Bogenanleger nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Stapeltisch (2) mit einem Abschnitt (6a) 
einer Rollenbahn (6) versehen ist, dem vor- 
zugsweise weitere, flurseitig angeordnete Ab- 
schnitte vor- und nachgeordnet sind und auf 
dem eine die Nuten (5a) aufweisende Palette 
(5) aufnehmbar ist. 

12. Bogenanleger nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Tiefe der stapeltischseitigen Nuten (5a) 
groBer als der Durchmesser der Tragrechen- 
stabe (14) ist. 



10. Bogenanleger nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
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© Bei einem Bogenanleger fur bogenverarbeitende 
Maschinen, insbesondere Bogendruckmaschinen, 
mit einem mittels eines Hauptaufzugs (3) anhebba- 
ren bzw. absenkbaren Stapeltisch (2) zur Aufnahme 
eines Hauptstapels (4) und mit einer Nonstop - Ein - 
richtung mit wenigstens einem, vorzugsweise zwei 
seitlich einander gegen}berliegenden, mittels einer 
Rechenantriebseinrichtung (18) ein- und ausfahr- 
baren, in IMuten (5a) des Stapeltisches (2) aufnehm - 
baren, mittels eines Hitfsaufzugs (10) anhebbaren 
bzw. absenkbaren Tragrechen (13) zur ]bernahme 
eines Reststapels (4a) vom Stapeltisch (2), auf dem 



anschlieBend ein neuer Stapel aufnehm bar ist, auf 
den der Reststapel (4a) absetzbar ist, k«nnen da- 
durch eine hohe Funktionssicherheit und SWungsf - 
reiheit erreicht werden, daB wenigstens zwei im Be - 
reich wenigstens eines Rechenstabs (1 4) angeord - 
nete Auflaufsensoren (22, 23) vorgesehen sind, von 
denen einer nach oben und einer nach unten weist 
und mit Hilfe derer die Obernahme des Reststapels 
(4a) durch die Nonstop - Ein richtung und die Be- 
reitstellung eines neuen Stapels (4) unterhalb des 
Reststapels (4a) detektierbar sind. 
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